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Die Erfindting betrifft einen Federantrieb fur 
Gerate, wie z. B. elektrische Schalter, mit durch 
Stillstandspausen getrennter Hin- und Riick- 
bewegung, dessen Feder in einem Teil der Be- 
wegung das Gerat antreibt, im nachfolgenden Be- 
wegungsteil bremst und die hierbei aufgenommene 
Energie in fiir den Gerateantrieb wieder verwert- 
barer Form speichert. Da die ursprungliche 
Energie der gespannten Feder infolge der Reibungs- 
verluste nicht vollstandig wiedergewonnen werden 
kann, wird bei bekannten Antrieben dieser Art die 
Feder mit Hilfe eines Zusatzantriebes periodisch 
nachgespannt, der auf das feste Federende (das 
vom getriebenen Teil des Gerates abgekehrte 
Federende) wirkt. Nach der Erfindung wirkt der 
Zusatzantrieb nicht auf das feste, sondern auf das 
mit dem getriebenen Teil verbundene schwingende 



Federende. Dies hat den Vorteii, dafi der das feste 
Federende stutzende Trager oder Rahmen fest ge- 
lagert werden kann und nicht mit einer beweglichen 
Einrichtung zur Federrtachspannung verbunden 
werden muB. Der Zusatzantrieb muB nicht den 
verhaltnismaBig schweren Feder trager oder -rahmen 
bewegen und dessen Reibungs- und Massenkrafte 
iiberwinden; er wirkt daher schneller, und die nach- 
gespannte Feder ist in kiirzerer Zeit fiir das nachste 
Arbeitsspiel bereit. Die Zeichnung zeigt in 

Fig. i und 2 zwei Ausfiihrungsbeispiele der Er- 
findung ; 

Fig. 3 stellt ein Bewegungsbild der Ausfuhrungs- 
form nach Fig. 2 dar. 

In Fig. i und 2 bedeutet io das zu betatigende 
Gerat, z. B. einen Schnellschalter, n die Schalt- 
stange, die unmittelbar mit dem beweglichen Schal- 
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terkontakt verbunden sein kann, und 12 einen auf 
der Schaltstange angebrachten Anschlag oder _Bund 
an dem die Fedem 13 und 14 angreifen. Die Federn 
Widen zusammen den Energiespeicher und konnen 
5 auch zu einer einzigen durchlaufend 

hangenden Feder vereimgt sein. Im zwei ten r an 
Tst der mit dem getriebenen Teil verbundene mitt- 
fre Punkt dieser Doppelfeder als scbwmgendes 
FeLrende anzusehen. Die Federn sind in emem 
,„ Rahmen IS eingespannt und steben in ihrer Gletcb- 
10 gSvSslie die der Mittelstellung , des Bundes X2 
fntsoricht unter Vorspannnng. 16 und 18 sind 
Klinken, die den .bewegten Teil in der einen oder 
Sleren Endstellung fangen und festbalten. S* 
sind mit Nasen 17 und 19 ausgestattet, die zum 
Ausheben der Klinken mit Anschlagen 20 21 
odef^usammentreffen. 23 ist eine Anpebswette 
Stemem Kurbelarm 24, die bei dern ^Zufuhre der 
yi^atzenereie verdreht wird. In Fig. 1 und 2 isr 
20 StrsSbbarer Klinkentrager 25 und m iF*. 
auBerdem eine im Rahmen 15 gelagerte Klinke 20 
n\t Nase2 7 dargestellt, die durch einen Anschlag 28 
am Klinkentrager 25 ausgehoben werden kann- Das 
Schaltgerat 10 befindet sicb in der Einschaltstellung. 
a5 ! S : ist es dadurch gelangt, 

nach Ausheben von Klinke 18 den Teil 11, ,M nacb 
links bewegte und dieser am linken Ende der heder 
sctwingunl durch die Klinke 16 gefangen wurde 
Durch derTZusatzantrieb 23. 24 wird bei beiden 
3 o AusfLungsformen vor jedem Auslosen der ge- 
soannten Feder die das schwingende Federende am 
fnde des Bremsweges festhaltende Klinke urn den 
zur Federnachspannung erforderhchen Weg ver 
schoben. Hierzu ist der Klinkentrager 2^ langs 
35 verschiebbar und mit dem Antrieb 23, 24 ver 

bU DirAnordnung nach Fig. x wirkt in , folgender 
Weise- Bei der Einschaltbewegung erreicht der ge 
triebene Teil 11, 12 zunachst die dargestellte Lage, 
, n der er von der Klinke 16 erfafit und festgehalten 
40 wird In dieser Lage hatte die Feder x 3 wegen der 
emeetretenen Energieverluste mcht die mr den 
AuShSvorgang Irforderliche voUe Sprung. 
Zu ihrer Nachspannung wird der ^mkentrager 25 

45 nach links verschoben und hierdurc J J^lS^o 
zuriickgezogen, bis ihre Nase 17 an den Anscmag20 
STE dfeser Lage oder nnndestens nach der -zum 
Ausheben der Klinke noch *f ™fS e 
bewegung des Klinkentragers hat die Feder 13 die 

5 „ & Spannung. Sobald die^ Klinke x6 den 

5 Bund 12 freigibt, treibt die Feder den Teil 11^12 
in die rechte Endlage, wo ihn die Klmke 18 ^fangt 
Surch die Verschiebung des Tragers 25 n*chl i^s 
ist der Anschlag2i von der Nase. 19 dieser Klinke 

55 abgeruckt, so daB diese am Einf alien mcht gehmdert 

1S Bei der Anordnung nach Fig. 2 wirkt der Zu- 
satzantrieb nur in einer Endstellung des Cerates 
und nur in einer Richtung nachspannend auf die 
60 Feder 13 des Energiespeichers Das N^hsp^nen 
geschieht wieder durch Verschieben ^s Klmken 
tragers 25. Im Rahmen 15 ist eine besondere Klmke 
26 ge agtrt, die den in der linken Endlage an- 



kommenden Bund X2 fangt und 6 , 
Lage wird der Bund 12 in die weiter links liegenae 5 
Ar^Panffslage 12' fur die Ruckbewegung zuruck 
^ogTindem der Klinkentrager 25 nach links 
Wegt wird. Der Bund 12 wird nunmehr von der 
KUnke i6 erfafit. Bei der Weiterbewegung des 
Klinkentragers wird die Klinke 26 durch den auf 70 
fie ^ Nas^TstofiLden Anschlag 28 ausgehoben, so 
aa£ sie dll Ruckbewegung nicht verhindern kann 
Das Ausheben der Klinke 16 vollzieht sich wie bei 
der Ausffihrungsform nach Fig. x. Die Anordnung 
der nnverschiebbar gelagerten Klmke 26 hat u a. 75 
den Vorteil, daB sie den bewegten Teil 11, M :m 
der richtigen Stellung fangt, wahrend die Stellung 
S Tragers 25 nicht so genau emgehalten 
terdef muB ^n der'rechten Endstellung des be- 
wS-ten Teils wird den Federn kerne Zusatzenergie 80 
iShrt Die zugehorige Klinke x 8 wird mer 
mlftelVdes Anschlages22 willkiirlich ausge lost 
ml g Kurvenbfld Fig. 3 ist als Abszisse die 
7eit als Ordinate der vom bewegten Teil zuruck 

Wei aufgetragen. Die Bewegung verlauft 85 
SfS^^ sSfiung. In der Ausgangslage 
Punkt A befindet sich der bewegte Teil m Fig. 2 
Fn der aufiersten linken Endstellung, die er im 
Auffenblick der Auslosung der Klmke 16 erreicht 
w Er schwingt in die rechte Endstellung, m der 9 o 
er von der Mittellage weniger entfernt 1st als a 

der Klinke 18 kehrt der bewegte Teil in die linKe 
Endhtge zuriick. Er erreicht hierbei aber nur eine 
A?™ K^enounkt C entsprechende Stellung, m der 
fr d fe Ske^6 fangen mufi. Aus dieser Stellung 
Sd er um^len Nachspann- und Ausloseweg o m 100 
die Ausgangsstellung^' ftir das nachste Arbeits- 
sniel zuruc4ezogen. Die der Ordinate des Punk- 
tes C entsprechende potentielle Energie der Feder 
bleibt dauernd erhalten. Es wird nur die der Feder- 
nachspannung nm den Weg a entsprechende Zusatz- 105 

en gf HSSi nach Fig. a kann dahin ab- 
eeandert werden, daB auch der Rahmen 15 ver- 
Sbbar angeordnet und zur Federnachspannung 
in seiner ilngsrichtung verschoben wird. Die no 
Klinkenverschiebung und die Rahmenverschiebung 
konnen einander erganzen. Es kann audi die Feder- 
nacSpannung in der einen Endlage des bewegten 
Tdls durch Klinkenverschiebung, in der anderen 
durch Rahmenverschiebung vorgenommen werden 115 
Die Doppelklinkenanordnung laBt sich ferner so 
ausbilden daB die Klinken abwechselnd spannungs- 
los zuruckgeschoben werden konnen. 

Die beschriebenen Anordnungen e.gnen sich zur 
Beitigung von Schaltgeraten, die ihren Arbexts- »o 
;J J besonders kurzer Zeit, z B. m wenigen 
MUlisekunden, zurucklegen sollen. S,e werden vor- 
teilhaft in Verbindung mit sogenannten Wider- 
standsschaltern verwendet, durch die zum Schalten 
odTr Regelnvonelektrischen Stromen insbesondere i» 5 
solchen von hoher Leistung, in dem Stromkreis m 
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der angegebenen kurzen Zeit ein Widerstand wirk- 
sam gemacht werden soil. 

PATENTANSPROCHE: 

5 i. Federantrieb fur Gerate, insbesondere elek- 

trische Schalter, mit durch Stillstandspausen 
getrennter Hin- und Riickbewegung, dessen 
Feder in einem Teil der Bewegung das Gerat 
antreibt, im nachfolgenden Bewegungsteil unter 

10 Speicherung der aufgenommenen Bremsenergie 
bremst und einen Zusatzantrieb zur periodischen 
Nachspannung hat, dadurch gekennzeichnet, dafi 
der Zusatzantrieb auf das mit dem angetriebe- 
nen Teil verbundene schwingende Federende 

15 wirkt. 

2. Antriebnach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi das schwingende Federende am 
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Ende des Bremsweges durch eine Klinke (16, 
18) festgehalten wird, die urn den zur Feder- 
nachspannung erforderlichen Weg verschiebbar 
und mit dem Zusatzantrieb (23, 24) verbunden 
ist (Fig. 1, 2). 

3. Antrieb hach Anspruch 1 oder .2, dadurch 
gekennzeichnet, dafi der Zusatzantrieb nur in 
einer Endstellung des Gerates und nur in einer . 
Richtung auf den Energiespeicher nachspannend 
einwirkt (Fig. 2). 

4. Antrieb nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi zum Festhalten des bewegten Teils 
(11, 12) eine unverschiebbar gelagerte Klinke 
(26) und zum Zuriickziehen dieses Teils in die 
Ausgangslage fur die nachste Bewegung eine 
weitere verschiebbare Klinke (16) vorgesehen 
ist (Fig. 2). 
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